     2013  年研究生毕业论文答辩程序及日程安排表（第三组）
一、答辩时间：6月7日 上午8:00

二、答辩地点： 1-405

三、答辩委员会成员

	
	姓名
	职称
	单位

	主席
	魏志强
	教授
	中国海洋大学

	委员
	刘川来
	教授
	青岛科技大学

	委员
	赵彤
	教授
	青岛科技大学

	委员
	于飞
	教授
	青岛科技大学

	委员
	袁有臣
	副教授
	青岛科技大学

	委员
	樊春玲
	副教授
	青岛科技大学

	委员
	赵艳东
	副教授
	青岛科技大学

	答辩秘书（兼）
	赵艳东
	副教授
	青岛科技大学


4、 答辩学生名单（姓名、专业、导师）

	姓名
	专业
	导师
	论文题目

	姚小辉
	检测技术与自动化装置
	刘喜梅
	基于generator柔性直流输电中多电平换流器控制系统的研究

	钟丽丽
	控制理论与控制工程
	刘喜梅
	基于动态主元分析的故障诊断研究

	陈润东
	检测技术与自动化装置
	刘喜梅
	风电场短期功率预测方法研究

	沈政军
	控制理论与控制工程
	隋树林
	基于图像信息的探测器自主导航研究

	李建营
	控制理论与控制工程
	迟荣虎
	基于分布参数模型的快速路智能学习控制方法

	崔连成
	控制理论与控制工程
	安世奇
	基于西门子Saphir控制器集中供热系统的节能控制研究

	刘春阳
	控制工程
	安世奇
	基于现场总线技术的智能马达控制中心研究

	赵程程
	控制理论与控制工程
	赵文仓
	复杂目标稳定稀疏表达在人脸识别中的应用

	于瑞
	模式识别与智能系统
	赵文仓
	智能家庭远程监控系统

	孙宁宁
	控制理论与控制工程
	逄海萍
	基于强跟踪滤波器的永磁同步电机矢量控制方法研究

	唐玉贺
	控制理论与控制工程
	李成利
	人工神经网络算法的研究与在DCS控制系统中的应用

	章平
	检测技术与自动化装置
	逄海萍
	永磁同步电动机无速度传感器直接转矩控制方法研究

	任大海
	控制理论与控制工程
	尚继良
	啤酒发酵温度模型预测控制集结简化算法的研究

	严永利
	控制工程
	尚继良
	电动车整车综合检测系统设计


5、 答辩程序

1、宣读委员会组成人员名单。

2、答辩委员会主席宣布答辩申请人员名单。
3、答辩委员会主席宣布开会。
4、由导师对申请人的自然情况、学习和论文情况作简要介绍（学生回避）。

5、申请人就论文的内容、研究手段、实验过程、结论、本论文的创新等方面进行报告。完毕后，委员提问和申请人答辩。
6、休会，答辩委员会单独举行会议进行评议、通过评语，对是否建议授予学位及答辩成绩进行投票表决。

7、主席向申请人宣布答辩委员会的评语和投票表决结果。
8、主席贺词及申请者通过答辩感言。               
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